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Os veiculos aéreos néo tripulados vem ganhando grande notoriedade, face a ampla
gama de suas aplicagBes cientificas e tecnoldgicas. Estes apresentam construcdes
tdo simples como brinquedos até equipamentos com altissimo valor técnico cientifico
agregado, destinados a missdes relevantes. O presente trabalho visa apresentar uma
discusséo sobre a aeroelasticidade destes equipamentos na escala métrica, assunto
arido e escasso nesta nova aeronautica. Sao apresentados resultados de simulacdes
numericas relacionando o comportamento dos componentes estruturais em fungéo
dos esforcos mecénicos, mormente os relacionados a mudanca de atitude do
equipamento, rotacdes e inclinagdes. Os resultados obtidos indicam a necessidade
de cuidado e atencédo no projeto dos bracos dos quadcopteros, com especial atencao
as suas secoes transversais e a raiz do braco, na jungcdo com o corpo; para evitar
instabilidades que de outra maneira sobrecarregariam o processador do estabilizador
de vbo. Estes dados estdo servindo de base para o projeto e constru¢cdo de um
equipamento voltado a deteccao e localizacdo de fontes radioativas.
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